VRI-G2

VRI-G2+2

480 kg [1060 Ib)

240 kg [530 Ib)

84 kg [I85 Ib)

680 kg (1500 Ib)

340 kg [750 Ib)

96 kg (212 Ib)

C APLICACIONES

Equipo ligero y compacto de reducidas
dimensiones, ideal para manipular vidrio
en lineas de trabajo verticales del taller
(canteadoras, biseladoras, etc.) y traba-
jos de acristalamiento en obra. Gracias al
soporte telescopico del cuadro de man-
dos podemos manipular vidrios de gran
formato sin problemas. Sus alargaderas
extraibles (modelo VR1-G2+2) permiten
transportar, con el mismo equipo y con
total seguridad, vidrios de diferentes di-
mensiones.

== APPLICATIONS

Light and compact equipment with small
dimensions, Ideal for handling glass on
vertical working lines of the workshop
(edgers, chamfering machines etc.) and
glazing on site. Thanks to the telescopic
support of the control board, they can
handle large-format glass without any
problem. Its removable extensions (mo-
del VR1-G2+2) allow the transportation of
glass of various dimensions with the same
equipment and with total safety.
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{ ) APPLICATIONS

Equipement léger et compact de dimen-
sions réduites, idéal pour manipuler le ve-
rre sur les lignes de travail verticales en
atelier (rodeuses, biseauteuses, etc.) et
de vitrage sur chantier. Grace au support
télescopique du tableau de commandes,
il est possible de manipuler sans aucun
probleme des plaques de verre de grand
format. Ses rallonges amovible (modéle
VR1-G2+2) permettent le transport avec
le méme équipement et en toute sécurité,
de plaques de verre de différentes dimen-
sions.
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© APLICACOES @ ANWENDUNGEN @ NPVMEHEHUE

Equipamento leve e compacto de dimen-
sdes reduzidas, ideal para manipular vidro
em linhas de trabalho verticais do oficina
(canteadoras, biseladoras, etc.) e envi-
dragamento na obra. Gragas ao suporte
telescopico do quadro de comandos,
podemos manipular vidros de grande for-
mato sem problemas. As suas extensdes
removiveis (modelo VR1-G2+2) permitem
o transporte, com 0 mesmo equipamento
e seguranca total, de vidros de diferentes
dimensoes.

Leichte und kompakte Gerdte mit ge-
ringeren MaBen, die sich zur Bewegung
von Glas bei Arbeiten in der Hohe in der
Werkstatt (Kantenbearbeitungsmaschinen,
Frasmaschinen etc.) und sich in Bearbei-
tung befindender Verglasung eignen. Dank
der Teleskophalterung des Bedienpults
kénnen wir groBformatige Glasscheiben
problemlos bewegen. Ihre erweiterten, he-
rausnehmbaren Teile (Modell VR1-G2+2)
ermdglichen den véllig sicheren Transport
von Glas mit verschiedenen MaBen mit
denselben Geraten.
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Jlerkoe 1 KoMmnakTHoe  o6opynoBaHvie
He6OMbLLNX pa3mepos, naeansHo
NOOXOAUT [Is MaHWMymnsumin Co  CTEKIIOM
Ha BEPTUK&bHbIX Pabounx JMHMSX B
MacTepcko  (CTaHkax [ans  obpaboTkm
KPOMKU CTekna, haueTHbIX CTaHKax U T. A.)
W 4Nns NpoBedeHUs PaboT MO OCTEKJIEHMo
Ha cTpouTensHoM obbekTe. bBnaropaps
BbIABVIKHOMY AEPKaTENto MyfbTa yrpaBieHust
MOXHO 6e3 npobreM  MaHuMyMpoBaTb
KpynHodopmaTHbIMY cTekamun. Ero cbemHble
yoJmHeHust (vogenb VR1-G2+2) nossonstot
TPaHCMopTMpOBaTb  CTekla  pasfnyHbIX
pa3MepoB C MOMOLLBIO 3TOTO XKe Camoro
obopyfoBaHus U NpW COBMIOAEHNN MONHOW
6e30MacHoCTW.



M-VOL M-BOX
O CARACTERISTICAS &5 \'S & VR COMMON € ) cARACTERISTIQUES
COMUNES VS & VR CHARACTERISTICS COMMUNES VS & VR

1) M-vOL: Sistema multitensién de cone-
Xion eléctrica para trabajar indistintamen-
te a2 200-500 VAC (50 - 60 Hz) o0 24 VDC.

Junto la maquina, se suministran un cable
de alimentacion trifasica, un cable de ali-
mentacién monofasica y un conector para
alimentacion a 24 VDC.

2) M-BOX: Caja metalica para el almace-
namiento y transporte del equipo con ven-
tosas y sus accesorios.

3) BOT: Botonera para controlar el circui-
to de vacio y en los modelos VR controlar
adicionalmente la rotaciéon y/o bascula-
ci6n motorizadas.

El mando botonera dispone de un sistema
de imanes que le permite reposar sobre el
asidero de la ventosa.

Se suministra con un cable eléctrico de 3
m de longitud unido a un cable de acero
para proteger las conexiones eléctricas
de tirones bruscos.

4) ALF: Alargo fijo de sujecion. Prolonga
el punto de sujecion de la maquina para
aportar mas verticalidad al vidrio.

1) M-VOL: Multivoltage electric connec-
tion system to work either at 200-500 VAC
(50 - 60 Hz) or 24 VDC.

Together with the machine, a three-phase
power cable, a single phase power cable
and a 24 VDC connector are supplied.

2) M-BOX: Metal box for storage and
transportation of the vacuum lifter and its
accessories.

3) BOT: Pushbutton to control the vacuum
circuit. In the VR models it additionally
controls the motorized rotation and/or til-
ting.

The pushbutton has a magnet system to
stand on the handle of the vacuum lifter.

It is supplied with a 3 m long power cable
attached to a steel cable to protect the
electrical connectors from jerking.

4) ALF: Fixed holding extension. Extends

the point of attachment of the machine to
make the glass stands more vertical.

wwuw.turomas.com

1) M-VOL: Systéme de connexion électri-
que multi tension pour travailler a 200-500
VAC (50 - 60 Hz) ou bien a 24 VDC.

Avec la machine, on fourni un ca-
ble d’alimentation triphasée, un céable
d’alimentation monophasée, et un con-
necteur pour alimentation a 24 VDC.

2) M-BOX: Boite métallique pour le stoc-
kage et le transport de I’équipe avec ven-
touses et ses accessoires.

3) BOT: Touches pour contréler le circuit
de vide, et aux modéles VR contrdler en
plus la rotation et/ou basculement moto-
risée.

La commande des touches a un systeme
d’aimants qui permet le reposer sur la pri-
se de la ventouse.

On fourni un cable électrique de 3 m de
longueur uni & un céble d’acier pour pro-
téger les connexions électriques de coups
brusques.

4) ALF: Allongement fixe de fixation. Allon-
ge le point de fixement de la machine pour
apporter plus de verticalité au verre.



BOT

ALF

©) cARACTERISTICAS
COMUNS VS & VR

1) M-vOL: Sistema de conexao elétrica a
multi-tens&o para trabalhar indistintamen-
te a 200-500 VAC (50 - 60 Hz) ou 24 VDC.

Junto com a maquina, fornecem-se um
cabo de alimentacéo trifasica, um cabo
de alimentagcdo monofasica e um conec-
tor para alimentagéo a 24 VDC.

2) M-BOX: Caixa metdlica para o arma-
zenamento e transporte do equipamento
com ventosas e seus acessorios.

3) BOT: Botoeira para controlar o circui-
to de vacuo nos modelos VR controlar
adicionalmente a rotagéo e/a basculagao
motorizada.

O controle da botoeira dispde de um sis-
tema de iméas que permite repousar sobre
0 guidao da ventosa.

Fornece-se com um cabo elétrico de 3 m
de distancia unido a um cabo de ago para
proteger as conexdes elétricas de movi-
mentos bruscos.

4) ALF: Extenséao fixa de agarre. Prolonga
o ponto de agarre da maquina para ofere-
cer mais verticalidade ao vidro.

@ GEMEINSAME
MERKMALE VS & VR

1) M-VOL: Elektrisches Anschlusssystem
an Multispannung, um sowohl mit 200-
500 VAC (50 - 60 Hz) wie auch mit 24 VDC
arbeiten zu kénnen.

Mit der Maschine wird ein Versorgungska-
bel fir Drehstrom sowie eins fUr einphasi-
ge Versorgung und ein Stecker flir 24 VDC
Versorgung geliefert.

2) M-BOX: Metallkasten fur Lagerung und
Transport des Hebegerdts mit Saugern
und Zubehdrteilen.

3) BOT: Schalterleiste zur Kontrolle des
Vakuumkreislaufs. Bei den VR Modellen
wird zusétzlich die motorisierte Drehung
u. / 0. Schwenkung kontrolliert.

Die Schalterleiste verfiigt Gber ein Mag-
netsystem, durch das sie auf dem Sau-
gergriff liegen bleiben kann.

Sie wird mit einem 3 m langen Stromkabel
geliefert, das mit einem Drahtseil verbun-
den ist, um die elektrischen Anschlisse
vor plétzlichen Zugbelastungen zu schiit-
zen.

4) ALF: Feste Verlangerung zur Befesti-
gung: Verlangert den Befestigungspunkt
der Maschine, um das Glas senkrechter
aufstellen zu kénnen.
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@ VS & VR OBLLME
XAPAKTEPUCTUKMU

1) M-vOL: Cwuctema nopcoenuHeHus
PasNMYHOrO  HamnpsKeHUst nNuTaHus B
npegenax 200-500 VAC (50 - 60 Hz) nnn
24 V/DC.

B nocrtaBky 06opymoBaHusi  BXOOUT
TpexdasHbIn ceTeBon Kabesb,
ogHodasHbIN ceTeBon kabenb u Kabenb
Ha 24 sonbTa.

2) M-BOX: MeTannnyeckuii Kenc pons
TPaHCNoOPTMPOBKN BaKyyMHOIo
NoAbEMHVKA U ero OCHaCTKM.

3) BOT: KHOMOYHbIN NynbT ynpaBieHus
obopynoBaHmeM. B mopensix VR
aToT nynbT TaKxe ynpasnset
MOTOPU3NPOBaHHbIM MOBOPOTOM  WU/UNK
HaKJIOHOM.

MynbT ocHalleH MarHUTHOW NoLanKomn
ons KpenneHus Ha pyKosTKe
obopynoBaHusi.

O6opypoBaHme nocTtaBnsieTca C 3X
METPOBbIM CETEBLIM Kabenem yCuneHHbIM
CTaNlbHbIM  TPOCOM AN 3aluTbl  OT
PbIBKOB.

4) ALF: DKCMpPOBaHHOE yOJIMHEHNE TOYKM
KpenneHus. YAnnHeHne TO4KN KpenneHns
o6opynoBaHWsi NMO3BONSIET IMCTY CTekna
pacnonaratbcs 6onee BepTUKaNbHO.



OPCIONALES / OPTIONALS / OPTIO
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FU-P MI-I0OO0 WHE-MET
AL
© OPCIONALES = OPTIONS € ) oPTIONNELLES

SERIES VS & VR

1) FU-P: Fundas plasticas para el plato de
ventosa. Protegen el plato de ventosa du-
rante los periodos de inactividad.

2) MI-I00: Mando inalambrico segin EN-
954-1. Permite controlar todos los mo-
vimientos y operaciones de la maquina,
aportando un gran nivel de seguridad. Esta
especialmente indicado en obras en las
que la altura de trabajo sea considerable.
Alcance estandar 100 m.

3) WHE-MET: Ruedas para caja metalica
de transporte M-BOX. Facilitan el despla-
zamiento de la caja metalica por superfi-
cies lisas.

4) cvD: Contrapeso Motorizado Doble.
Facilita las tareas de acristalamiento en
situaciones de trabajo complejas y exi-
gentes, permitiendo evitar cornisas y
balconeras, mantener la verticalidad con
vidrios muy pesados e, incluso, conseguir
inclinaciones negativas del vidrio.

5) AL-BOT: Botonera de mando con cable
de 10 m de longitud para poder controlar
desde una mayor distancia todos los movi-
mientos y operaciones de la maquina.

VS & VR SERIES

1) FU-P: Plastic covers for vacuum cup.
They protect the vacuum cup during inac-
tivity periods.

2) MIHI00: Wireless pushbuttom controller
according to EN-954-1. It allows the con-
trol of all movements and operations of the
machine, providing a high level of safety.
It is especially recommended for works at
significant height. Standard range 100 m.

3) WHE-MET: Wheels for the metal trans-
port box M-BOX. They facilitate the mo-
vement of the metal box over smooth
surfaces.

4) CMD: Double Motorized Counterweight.
It facilitates glazing tasks in complex and
demanding conditions, allowing to work
under cornices and balconies, keep
upright very heavy glasses and even get
negative inclinations of the glass.

5) AL-BOT: Pushbuttom with 10 m length
cable to control all movements and opera-
tions of the machine from a greater distan-
ce.
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SERIES VS & VR

1) FU-P: Couvertures de plastique pour
le plateau de ventouse. Protégent le pla-
teau de ventouse pendant le période
d’inactivité.

2) MIH00: Commande sans-fil selon EN-
954-1. Permet de contrbler tous les mou-
vements et opérations de la machine, avec
sécurité. Ella est spécialement indiquée en
travaux ou la hauteur de travail est consi-
dérable. Portée standard 100 m.

3) WHE-MET: Roues pour la boite méta-
lique de transport M-BOX. Pour aider au
déplacement de la boite métallique par
des surfaces plates.

4) CMD: Contrepoids Motorisé Double. Ca
rend plus facile les ceuvres de vitrage en
situations de travaux complexes et exi-
geants, en permettant d’éviter les corni-
ches et les balcons, en assurant la vertica-
lité avec des verres trés lourdes et méme
en réussissant des inclinaisons négatives
du verre.

5) AL-BOT: Touches de la commande avec
un céble de 10 m de longueur pour pouvoir
contréler a plus longue distance toutes les
mouvements et opérations de la machine.



CMD AL-BOT

© orcionals @ OPTIONEN W ONLMUN CEPUN VS &
SERIES VS & VR VS & VR SERIEN VR

1) FU-P: Capas plasticas para o prato de 1) FU-P: Kunststoffhillen fur die Sau- 1) FU-P: TlnactvkoBble 4Yexnbl Ons

ventosa. Protegem o prato de ventosa du- gerplatte. Sie schiutzen die Saugerplatte BaKyyMHbIX MPUCOCOK. Sawywaot

rante os periodos de inatividade.

2) MI-100: Controle sem fio segundo nor-
ma EN-954-1. Permite controlar todos os
movimentos e operagdes da maquina,
oferecendo um grande nivel de seguranga.
Esta especialmente indicado para obras
em que a altura de trabalho seja conside-
ravel. Alcance standard 100 m.

3) WHE-MET: Rodas para caixa metalica
de transporte M-BOX. Facilita o desloca-
mento da caixa metalica por superficies
lisas.

4) cmD: Contrapeso Motorizado Duplo.
Facilita as tarefas de colocagéo de vidros
em situagdes de trabalhos complexos e
exigentes, permitindo evitar beirais e sa-
cadas, mantém a verticalidade de vidros
muito pesados e inclusive consegue incli-
nagdes negativas do vidro.

5) AL-BOT: Botoeira de controle com cabo
de 10 m de distancia para controlar desde
uma maior distancia todos os movimentos
e operagOes da maquina.

wéhrend der Stillstande.

2) MI-I00: Schnurloser Schalter laut EN-
954-1. Hiermit kénnen alle Bewegungen
und Betétigungen der Maschine berwa-
cht werden, sodass ein hohes MaB an
Sicherheit entsteht. Er eignet sich insbe-
sondere auf Baustellen mit groBer Arbeits-
héhe. Standardreichweite 100 m.

3) WHE-MET: Réder fir Metalltranspor-
tkasten M-BOX. Damit wird das Verfahren
des Metallkastens auf glatten Flachen er-
leichtert.

4) CMD: Doppeltes motorisiertes Gegen-
gewicht. Erleichtert die Verglasung bei
komplexen und anspruchsvollen Téati-
gkeiten, indem Gesimse und Balkone
vermieden, sehr schwere Glasscheiben
senkrecht gehalten und sogar negative
Neigungen der Scheiben erreicht werden
kénnen.

5) AL-BOT: Schalterleiste mit 10 m langem
Kabel, um alle Bewegungen und Tétigkei-
ten der Maschine aus gréBerer Entfernung
steuern zu kénnen.
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npucocku, korga obopyaoBaHne He
paboTaerT.

2) MI-I00: BecnpoBoHbIN NyNbT yrpaBneHns
COOTBETCTBYIOWLMA  cTaHdapTy EN-954-1.
OH nosBonsieT ynpasnsiTb 060pyQoBaHNEM,
obecneunBas BbICOKWI ypOBEHb
6e3onacHocT. OcoBeHHO peKoMeHayeTcs
0N BbICOTHbIX  paboTt.  CraHgapTHas
aucTaHuus pa6otel go 100 m.

3) WHE-MET: Konecwku ons METanM4eckoro
TpaHcnopTupoBoyHoro  kemca — M-BOX.
O6neryaeT nepemeLLeHe METaNIMYECKOrO
Kelnca no rnagKym rnoBepXHOCTSIM.

4) CMD: MoTopr3MpOoBaHHbIN MPOTUBOBEC.
Ob6neryaeT 3apgayy  OCTEKNieHUss B
CJIOXHbIX YCNOBUSAX, NMO3BOMSA paboTaTtb
Nof  HaBuCaAKOWMMKM  KapHU3amy 1
6ankoHamu, fep>xaTb BEPTUKANIbHO O4YeHb
TSKeNble CTekna 1 gaxe ycrtaHaBnvBaTb
oTpuLaTenbHbIN Yron HakoHa cTekna.

5) AL-BOT: MynbT ynpasneHus ¢ 10 MeTpoBbIM
kabenem Ona ynpasneHvs o6opyAoBaHNEM
Ha 60MbLUNX ANCTaHLMSIX.
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Alimentacién eléctrica
Electrical power
Alimentation électrique
Alimentagéo eléctrica
Stromversorgung
OnekTponuTaHne

Potencia eléctrica nominal

Nominal electric power

Puissance électrique nominale

Poténcia elétrica nominal

Nominalleistung

HomuHanbHas anekTpuyeckasi MOLLHOCTb

Autonomia energética mediante baterias

Energy autonomy by batteries

Autonomie énergétique grace aux batteries

Autonomia energética mediante baterias

Unabhéngige Stromversorgung durch Batterien
ABTOHOMHasi moada aHeprun oT akKyMynsiTopHon 6aTapen

Alimentacion neumatica
Pneumatic supply

Alimentation pneumatique
Alimentacédo pneumatica
Luftzufuhr

MNogBoa NHEBMATUYECKOWN CUCTEMbI

Capacidad de carga maxima
Maximum load capacity

Capacité de charge maximale
Capacidade de carga maxima
Maximallastkapazitat
MakcumanbHas rpy30onogbeMHOCTb

Capacidad de carga maxima segin norma EN-13155
Maximum load capacity according EN-13155

Capacité de charge maxime comme de norme EN-13155
Capacidade de carga maxima segundo norma EN-13155
Maximallastkapazitat gemas der Norm EN-13155
MakcrmanbHasi rpy3onogbeMHOCTb B COOTBETCTBUN C
Hopmow EN-13155

Equipo basculante

Tilting equipment
Equipement basculante
Equipamento basculante
Kippvorrichtung
Kavaroweecst obopynoBaHue

Equipo basculante manual
Manually tilting equipment
Equipement basculante manuel
Equipamento basculante manual
Manuelle Kippvorrichtung

PyyHoe kavaroLleecsi o6opynoBaHue

Equipo basculante neumatico
Pneumatic tilting equipment
Equipement basculante pneumatique
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Equipo giratorio manual

Manually rotating equipment
Equipement tournante manuelle
Equipamento giratério manual
Manuelle Drehvorrichtung

Py4Hoe noBopoTHoe o6opynoBaHue

Equipo giratorio neumatico

Pneumatic rotating equipment

Equipement tournante pneumatique
Equipamento giratério pneumatico
Pneumatische Drehvorrichtung
[MHeBMaT4Yeckoe NOBOPOTHOE 060pyAOBaHNe

Equipo giratorio eléctrico

Motorised rotating equipment

Equipement tournante électrique
Equipamento giratorio elétrico

Elektrische Drehvorrichtung

OneKTpr4eckoe NoBOPOTHOE 06opyAoBaHNe

Equipo giratorio hidraulico

Hydraulic rotating equipment

Equipe tournant hydraulique

Equipamento giratério hidraulico

Hydraulisch drehbares Gerat

'vpopaBnuyeckoe ob6opynoBaHue C BpalleHneM

Peso del equipo
Equipment weight
Poids de I’équipement
Peso do equipamento
Gewicht der Vorrichtung
Bec o6opypoBaHus

Caudal sistema de vacio

Vacuum system air flow

Débit systeme de vide

Caudal sistema de vacuo

Vakuum mittels ventury ventil

NOTOK BO34yXa BaKyyMHOW CUCTEMON

Longitud cable botonera

Pushbutton cable length

Longitude cable boite boutons.
Longitude cabo botoeira

Lénge des kabels vom bedienungspult
OnvHa Kabens nynbTa ynpasneHus

Mando inalambrico

Wireless pushbutton
Commandement sans fils
Controle sem fio

Kabellose Steuerung
BecnposogHol NynbT ynpasneHus

Equipo fabricado seguin norma EN-13155
Equipment produced according EN-13155
Equipement fabriquée selon norme EN-13155

Equipamento fabricado segundo norma EN-13155

Gerat wurde gemaB der Norm EN 13155 hergestellt
ObopynoBaHue, N3roToB/IEHHOE B COOTBETCTBMM C
Hopmow EN-13155

Equipamento basculante pneumatico
Pneumatische Kippvorrichtung
lMHeBMaTM4eckoe KavatoLleecsi obopyaoBaHue

Equipo basculante motorizado
‘\ Motorised tilting equipment
Equipement basculante motorisé
Equipamento basculante motorizado
Motorisierte Kippvorrichtung
MoTopu3soBaHHoe kavatoLeecsi obopynoBaHme

Sistema de soporte del equipo
Equipment support system

Systeme de support de I’équipe
Sistema de suporte do equipamento
Haltesystem fir das Gerat

OnopHasa cnctema obopyaoBaHnst

Equipo basculante hidraulico
\ Hydraulic tilting equipment
Equipe basculante hydraulique
Equipamento basculante hidraulico
Hydraulisch schwenkbares Geréat
'mopaennyeckoe o6opynoBaHMe C HAKIIOHOM

Giro util de la graa de elevacion

Lifting crane usable rotation

Tourne utile de la grue d’élévation

Giro util da grua de elevagéo

Geeignete Drehung des Hubkrans

OddeKTNBHBLIN Yron NoBopoTa NOABbEMHOro KpaHa

16

Equipo giratorio

Rotating equipment
Equipement tournante
Equipamento giratério
Drehvorrichtung
[MoBopoTHOE 0bopyLnoOBaHNE

.
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